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. _ Gegenkathete X _ sin(a) S 2 a _sin(a)
sin(@) = Hypothenuse an(a) os(a) tnussatz: b sin(B)
Ankathete . + 5 L Kosi 2z a? = b2+ c% — 2b
= = : = - *
cos(a) Hypothenuse sin“(a) + cos“(a) osinussatz: a c ¢ * cos(a)
Gegenkathete .
= sin(90° — a) = cos(a
tan(@) Ankathete ( ) (@)
1.1 Spezielle Winkel Dreiecke
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1.2 Flacheninhalt Bogen
C Bogenmass Bogenlange Kreissektor
P 180°=m E - b=ra b
s
a(bog) = 180° * q(grad)
A
A g B | a(grad) = * a(bog) " ' ! 2
; b=rxa(rad) | ,_bxr _axr
A=E*p*q*sin(<p) 2 2
1.3 Definition
Funktion Definition Definitionsbereich Wertebereich Symmetrie
. y-Koordinate des Punktes P _ . P
sin(a) auf dem Einheitskreis D=R w=[-11] sin(—x) = —sin(x)
x-Koordinate des Punktes P
cos(a) auf dem Einheitskreis b=R w=I[-11] cos(=x) = cos(x)
i N
tan(a) y-Koordinate des Punkfes H D = R\ {2 +k* n} W =R tan(—x) = — tan(x)
auf dem Tangententrager kez
1.4 Ersetzungen
sinus cosinus tangens
tan(a)
sin(a - 1 — cos? —
(@) 1= cos®(a) 1+ tan?(a)
1
cos(a 1 —sin? —
(@) 1 = sin*(a) 1 + tan?(a)
sin(a) — cos2
tan(a) : 1 — cos?(a) _
1 —sin?(a) cos(a)
1/‘ 1 \{1+tan?(a_)_____.......
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Einheitskreis und Funktionsgraph
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1.6 Umkehrfunktionen
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atan(a)
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