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ELA I

Gerade
B = (XV) 1 g Punkt-Richtungs-Form
Yo = Parameterdarstellung
5 P —— S 1 Punkt wahlen
P v Gleichungssys. xOP =0Py+ A%V P, = (0;y)
P0=(x0;yo) 0 x=Px0+Axv ( )=(0)+A*(_2)
0 v Normale bilden
A
o g Normalenform —
P=x) Parameter entf. = Koordinatengleichung ( )
P [x +y="--| N »_(_Yn)
* PP =0 v= Xp
P, X+ VY = XX+ VnYo
> —> g:3x+2y=6
Gegenseite Lage
Schnittpunkt Identisch Windschief v # 1 * @ [Parallel V = 1+ &
Schnittpunkte 1 00 0
Losung LGls x =3 0=0 3=4

Kreuzprodukt OP = 0Py + A% Uy + u*v, -
=7, X7, v #E AT, 3 Punkte wahlen
: x 3 -1 -2 P, = (0;0;2)
Gleichungssystem (y> =(-7|+A| 4 |+ul 8 P, = (0;y;0)
x=-+1.+u.. A 16 5 9 P; = (x; 0; 0)
y=-t+d.tu..
z=-++A..+pu..ln Normalenform = Koordinatengleichung | ' o .o - o
Parameter entfernen x PP =0 P, + A(P,P,)
[x+y+z="--| X4+ V.V + ZpZ = XpXo + VYo + ZnZo + u(P,Ps)

Parameterdarstellung

g:.x+t-y+-z=6

Spatprodukt / Determinante

x'l]
Py = (x0; Yo; Zo) P=(xy;2) v, v, = <yv>
ZU
Kugel
2D x*+y*=R? . . (x —x0)% + (y —yg)* = R?
Kugel um 0-Punkt mit Radius R 0 0
3D | x* + y? + z? = R? ugelum L-Funkt mit Radius (x —x0)* + (¥ —y0)? + (z — z5)? = R?

Spatprodukt (3-teilige Determinante) Determinante
(fur Volumenberechnung) 2-reihig 3-reihig
a, b, c
. a, b - o X
“ [dp] = a" bX [@bé]=|ay, by ¢
J s a, b, c,
i o s Handregel von Sarrus
—fa; v=[dbé] o "
)/ Accoocoosooosodbs [a b] =
@ o v
bL
[@dbc]=a(bx¢)=ldl*|bxc|xcose V =ab, - bea, V =a,b,c, + b.cya, + ceayb,
—cxbya, —a.c b, — byayc,
Reihenfolge
zyklisches Vertauschen (drehen des Koordinatensystem) [abéc)=[bca]=][¢ab]
Ansonsten Vorzeichen wechsel (spiegeln des Koordinatensystem) [d b *] = _[d ¢ B]
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