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ANTRIEBE, MOTOREN 

Drehmoment 

 

Gleichstrommotor 

elektrische Seite 

 
       

        
  

  

 

mechanische Seite 

 
  

                
 

  

                
 

  

          
 

Drehzahl-Drehmoment Kennlinie 

 

Regelungsdiagramm 

 

Schrittmotor 

Varianten 

 Permanentmagnet 
Schrittmotoren 

 VR-Schrittmotor 
(Reluktanzmotor) 

 Hybrid- 
Schrittmotor 

Betriebsarten 

 Vollschrittbetrieb 

 Halbschrittbetrieb 

 Mikroschritt- 
Betrieb 

Wicklungen 

 Unipolar 

 Polar 

 

Asynchronmotor 

Schlupf 

 Kippschlupf 

   
     

  

 

 Nennschlupf 

     
  

  

 

Drehzahlsteuerung 

 Frequenzsteuerung 

 Polumschaltung 

 Schlupfsteuerung 

 

Ersatzschaltbild (gleich wie Transformator) 

 
 

Kipppunkt 

Nennpunkt 

Stillstand 

s 
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Motor 
Gegenlauf 

bremse Generator 

 

 
 

     

   
  

  
   

  
  

      

        

  

 
 

  
   

   
  

        
  

   

Rückkopplungen wenn    bzw.    drehzahlabhängig 

   
  

  

  

  
              

ideeller Leerlauf 
Leerlauf Halten 

  M          

   

           

                            

Dynamischer Anteil 
Beschleunigung / Verzögerung von Massen 

 

Quasi-Statischer Anteil 
Reibung, Gewichtskräfte 

           

red. Massenträgheitsm. Betriebsmoment          Winkelbeschl. 

        

Antriebsmoment 

    Antriebsmoment 


